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การร่ัวไหลของผลผลิตฟชช่ัน หรือ สารกัมมันตรังสีจากเคร่ืองปฏิกรณนิวเคลียร หรือ เคร่ืองปฏิกรณปรมาณูวิจัย เปน

อุบัติการณท่ีทุกคนไมพึงปรารถนา และ ไมสามารถคาดเดาได รวมท้ังเปนเหตุการณท่ีทุกคนไมอยากใหเกิดข้ึน ดวยเหตุน้ีจึงจำเปน

ตองมีอุปกรณท่ีแมนยำในการตรวจสอบ และ ชวยในการดูแลดานความปลอดภัยของเคร่ืองปฏิกรณนิวเคลียร หรือ เคร่ืองปฏิกรณ

ปรมาณูวิจัย โดยการตรวจสอบอยางสม่ำเสมอมีความจำเปนอยางมากสำหรับเคร่ืองปฏิกรณ เพ่ือใหแนใจวาสภาพของเคร่ือง

ปฏิกรณมีความปลอดภัยตอ ประชาชน และ ส่ิงแวดลอม ในระหวางการเดินเคร่ืองปฏิกรณ ดวยเหตุน้ีการประยุกตใชเทคโนโลยี

ข้ันสูง เชน โดรน หรือ หุนยนตใตน้ำ ในการตรวจสอบการร่ัวไหลของผลผลิตฟชช่ัน หรือ สารกัมมันตรังสี จึงมีความสำคัญมาก

สำหรับความปลอดภัยทางนิวเคลียรและรังสีของเคร่ืองปฏิกรณ ในปจจุบันมีงานวิจัยท่ีใชโดรนในการเก็บตัวอยางส่ิงแวดลอมใน

อากาศ และ มีการใชหุนยนตใตน้ำในการดำเนินการตรวจวัดการร่ัวไหลของผลผลิตฟชช่ันจากแทงเช้ือเพลิง การประยุกตใชโดรน

และ หุนยนตใตน้ำ สามารถสำรวจหาผลผลิตฟชช่ัน และ สารกัมมันตรังสีท่ีร่ัวไหลออกสูบอปฏิกรณ หรือ ส่ิงแวดลอมไดอยาง

แมนยำ และ ถูกตอง การตรวจสอบดวยโดรนหรือหุนยนตใตน้ำน้ีสามารถทำไดอยางสม่ำเสมอ และ ใชการควบคุมระยะไกลได

นอกจากน้ันยังสามารถรายงานผลการวัดไดแบบตอเน่ือง โดยสามารถรายงานผลไปยังผูปฏิบัติงาน หรือ เจาหนาท่ีควบคุมเคร่ือง

ปฏิกรณไดอยางรวดเร็ว โดยท่ัวไปแลวโดรน และ หุนยนตใตน้ำท่ีใชในการตรวจสอบดานความปลอดภัยของเคร่ืองปฏิกรณสามารถ

เคล่ือนท่ีไดอยางคลองตัวโดยสามารถเคล่ือนท่ีในแนวแกน x, y และ z และหมุนได 360 องศา หลักการทำงานของโดรน และ หุน

ยนตใตน้ำ จะใชกลองและมีเซนเซอรและหัววัดรังสีสำหรับตรวจจับการร่ัวไหลของผลผลิตฟชช่ัน และ สารกัมมันตรังสี โดยหุนยนต

อยูในระยะท่ีกำหนด และจะทำการเช่ือมตอกับการควบคุมระยะไกล รวมท้ังกำหนดเสนทางในการตรวจสอบไวลวงหนาโดยมีระดับ

ความแมนยำในการระบุตำแหนงสูง หลังจากท่ีไดขอมูลจากการตรวจสอบจะสงขอมูลไปยังผูควบคุมโดรน หรือ หุนยนตน้ำ ซ่ึงการ

ใชเทคโนโลยีข้ันสูงน้ีสามารถลดการไดรับรังสีของผูปฏิบัติงาน และ สามารถเพ่ิมประสิทธิภาพในการตรวจวัดการร่ัวไหลของผลผลิต

ฟชช้ัน และ สารกัมมันตรังสีไดอยางถูกตองแมนยำ
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